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 .نمره( 25) ذاری تابع تبدیل نمودار بلوکی زیر را به دست آورید با استفاده از روش نامگ  -1

 

 شود: ی زیر تعریف میک سیستم توسط رابطهی -2
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 در جایی که: 

, D= [2]  A=[
0 1
1 1

], B=[
0
1
], C=[1 9] 

  با شرایط اولیه:

( ) ( ) ( )  1 20 1, 0 0,  or 0 1 0Tx x= = =x 

 . نمره( 40)  دست آورید   را به له واحد و پاسخ سیستم به ورودی پ تابع تبدیل

 . نمره( 5)  معادلات فضای حالت مربوط به معادله حرکت زیر را به صورت ماتریسی بنویسید  -3

5 2 5x x x+ − = 

  15)  سیگنال سیستم را رسم کنید -تابع تبدیل سیستم کنترل پسخوردی به صورت زیر است. گراف جریان -4

 . نمره(

T.F.=
4𝑠2+1

2𝑠4+2𝑠3+𝑠2−2
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 . نمره( 5)  محاسبه کنید   βحساسیت سیستم کنترلی زیر را نسبت به پارامتر   -5

 

 :  نمره( 2) هستند  یخط یرهااز متغ ی در محدوده ا یزیکی ف یها  یستماز س  یکم  یارتعداد بس -6

 ناصحیح       صحیح

  یم  یررا به تصو   یستمس  یک  یعیپاسخ طب یژگیو  یکیقطب ها و صفرها به صورت گراف  sنمودار صفحه  -7

 ناصحیح       صحیح:             نمره( 3) کشد 

 . نمره( 3) حلقه بسته هستند  یستم س  یمعادله مشخصه، صفرها ی ها یشهر -8

 ناصحیح       صحیح

  یهاول یط با تمام شرا ی، ورود  یر لاپلاس متغ یلبه تبد  ی خروج یر لاپلاس متغ یلتابع انتقال، نسبت تبد  -9

 ناصحیح       صحیح:      نمره( 2) برابر با صفر است
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